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ASL 6-06-05PC-HE
10.3
L | Verwendung als Drehzahlsensor
Einbauvorschriften:
A
Erste Abstuetzstelle des Kabels max. 150mm

Einbauvorschrift
Mounting requirement

Signal-Definition
Signal definition

ASL 6-06-05PC-HE
Orange

Isometrische Ansicht/
Isometric view
M 1:1

(gestreckte Laenge) nach der
Steckverbindung.

Kabel darf erst 10mm nach Austritt aus
Kunstoff gebogen werden.

Einbauempfehlung:

Maximal zulaessiges Anziehdrehmoment: 8+1Nm

Application as speed sensor

Installation requirements:

16 0018 7 ~ Drehrichtung / direction of rotation
‘ 9 Zahnrad "abgerollt"/ First cable mounting point max. 150mm
< straight cable length) after the plug.
- ‘ ‘ ‘ Cogwheel "unrolled" ( g gth) pLug
¥
’ Bending of the cable is only allowed after
| 10mm cable length from sensor head.
®6
AAAﬂLAL* Recommended installation:
Winkel / angle
Max. allowed torque: 8+1Nm
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